Elektronisch bediente Lenktriebachse von Urs Schmid

Die gelenkte Antriebsachse von Urs
Schmid wird bei Ladewagen oder selbst
gebauten Sattelanhdngern eingesetzt. Bei
aktiver Lenkung folgt der Ladewagen au-
tomatisch der Spur des Traktors, was eine
enorme Wendigkeit ermdglicht. Die Achse
stammt aus ltalien und hat eine Tragkraft
von 6,6 Tonnen bei 40 km/h. Beim Laden
steht der volle Lenkeinschlag zur Verfii-
gung. Mit zunehmender Fahrgeschwindig-

Simtliche hydraulischen
Funktionen sind in einem
Steuerblock zusammen-
gefasst und werden mit
einer Bedienbox bedient.
Die Dioden zeigen die
Stellung der Rder an.

keit wird er jedoch begrenzt und schaltet
bei StraRenfahrt iiber 17 km/h aus Sicher-
heitsgriinden automatisch ab. Ein Dreh-
winkelsensor zwischen Ladewagen und
Traktor gibt das Signal elektronisch an die
Lenkachse weiter.

Die Stellung der Rader wird in der Kabine
mit Leuchtdioden angezeigt. Von dort aus
kann die Achse — zum Beispiel beim Ran-
gieren — auch manuell gelenkt werden.
Soll wieder auf Automatik umgeschaltet
werden, geniigt ein Knopfdruck, und die
Achse findet selber die richtige Position.
Eine automatische Differenzialsperre und
nasse Bremsen in den Endantrieben sor-
gen auch in extremen Situationen fiir die
notige Traktion.

Der Antrieb der ge-
lenkten Achse erfolgt
mechanisch iiber die
Wegzapfwelle des
Schleppers. Gelenk-
wellen und Winkel-
getriebe stellen die
Verbindung  zwi-
schen Schlepper und
Ladewagen her.

Um bei schneller
StraRenfahrt die

Bodenwelle:

Die Knickdeichsel
fiihrt die Pickup
automatisch iiber
Bodenwellen, ein
Sensor misst dazu
den Abstand
zwischen Pickup
und Ladewagen-
chassis.

Wellen nicht zu iberdrehen, wird der
Kraftfluss sowohl am Schlepper als auch
direkt an der Antriebsachse automatisch
bei iiber 9 km/h unterbrochen. Zum Paket
der Urs-Schmid-Lenktriebachse gehort
auch eine aktive Knickdeichsel, die beim
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Die gelenkte Triebachse von
Urs Schmid Landmaschinen
wird mechanisch angetrie-
ben, hydraulisch gelenkt und
elektronisch bedient.

Im linken Bild der Geber
fiir die Lenkachse. Neben
der Lenktriebachse ist
auch ein Sattelanhdnger
fiir Transporter-Aufbau-
gerdte erhiltlich.

Laden selbststandig den Bodenkonturen
folgt. Zur Steuerung ermittelt ein Dreh-
winkelsensor die Stellung der Pickup zum
Ladewagenchassis. Die Knickdeichsel wur-
de so konstruiert, dass der Ladewagen so-
wohl angehoben als auch abgesenkt wer-
den kann.

Lenkachse und Knickdeichsel werden iiber
eine handliche Bedienbox in der Kabine
bedient, mit der auch Pickup, Kratzboden,
Riickwand und Diirrfutteraufbau ange-
steuert werden. Die Elektronik ist auf ei-
nem CAN-Bus aufgebaut und verfiigt iiber
eine Selbstdiagnose. Updates konnen
nachtraglich aufgespielt werden. Das
Lenksystem, die Elektronik und Hydraulik
wurden von der Firma Mobil Elektronik
aus 74243 Langenbeutingen (Deutschland)
entwickelt.



